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1. Instalacién del producto

1.1 Precauciones de instalacion

1) Instale la barrera de estacionamiento en un suelo nivelado. Si el suelo no
es solido y esta nivelado, se necesita una base de cemento antes de la
instalacion.

2) )No cambie la conexion del cable en el interior cuando esté encendido.

3) ElI GND debe estar conectada al gabinete para una proteccion segura.

1.2 Incrustacion de cableado

1) Prepare ¢25 fundas protectoras y cable de antemano.
2) Encamine los cables a conectar a través de manguitos de proteccion.

3) Use una herramienta para abrir una bandeja de cables en el fondo.
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1.3 Procedimiento de instalacion

1) Use la almohadilla (rondana) del tornillo para marcar la posicion de

instalacion del gabinete.
2) Introduzca cuatro pernos de expansion en los orificios de los pernos, como

se muestra en la figura 1-2.
3) Instale las almohadillas de tornillo y utilice una llave inglesa para apretar las

tuercas, como se muestra en la figura 1-3.
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1.4 Instalacion de brazo

A) Coloque la pluma en la bandeja de la pluma segun la ubicacion del orificio.

B) Utilice la llave para sujetar la pluma redonda con tornillos, juntas y tuercas

de tornillos.
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Figura 1.4



Nota: Todas las barreras ya estan configuradas de fabrica en base al brazo
original. El resorte dentro del mecanismo esta en estado altamente tenso. Y
todo el ajuste de la barrera debe llevarse a cabo después de que el resorte
esté en estado suelto y la pluma se haga a un lado. Pero cuando lo use,
verifique la configuracion de la pluma después de instalarla y en la primera
operacion. Una vez que el peso de la pluma se equilibra con la tension
aplicada por el resorte, la compuerta de barrera se puede operar
correctamente. Por lo tanto, cualquier cambio en el auge debe reajustarse de

acuerdo con los siguientes pasos.

2.1 Ajustar la posicion del brazo de la barrera

Para ajustar la posicion de la pluma (por ejemplo, después de ejercer una
fuerza excesiva), siga los pasos que se indican a continuacion.

1. Abra la puerta de la barrera y retire la cubierta.

2. Afloje los dos tornillos de fijacion del DZ-1 en el eje de la pluma con la
llave Allen de la M12, de modo que la pluma pueda reposicionarse a mano.

3. Ajuste la posicion de la pluma (posicidén horizontal, como se muestra en la
figura 2-1)

4. Utilice la llave dinamométrica para apretar los dos tornillos de fijacién
(72Nn).

Ajuste el tornillo horizontal

Figura 2-1



Abrir/cerrar manualmente el brazo cuando se apaga

El brazo de la barrera puede colocarse en la posicion de punto muerto
mecanico vertical u horizontal cuando se apaga, si en este momento sube o
baja manualmente el brazo, siga los pasos que se indican a continuacion.

1. Haga girar la llave 90 grados hacia la derecha y abra la puerta (como se
muestra en la figura 2-2).

2. Desatornille las dos tuercas mariposa hacia arriba y abra la tapa.

3. Levantar la pluma: use el destornillador para empuijar la varilla conectada
a la biela alejandola de la posicion de punto muerto, levante la barrera de
forma manual (presione para desbloquear).

4. Caida de la pluma: use la mano para bajar la biela conectada a la
manivela para dejar la posicion de punto muerto, deje caer la barrera de forma

manual (tire para desbloquear).
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Figura 2-2



Empuijar la pluma lejos de la posicion del Tire de la pluma lejos de la
punto muerto. posicion del punto muerto.

Figura 2-3 (empujar para desbloquear) Figura 2-4 (tirar para desbloquear)
2.2 Ajuste del resorte de calibracion

De acuerdo con la longitud diferente de la pluma para ensamblar el resorte de
compresion, apriete o afloje la manija ajustada para mantener la pluma
estable en 45 °, esta es la mejor fuerza del resorte. Hasta que la pluma se

mantenga estable en la posicién del angulo de 45 °.

Excepciones
Cuando la pluma de la barrera estan configuradas para abrirse
automaticamente cuando falla la energia, se requiere una mayor fuerza de

resorte.

2.3 Prueba de ajuste del resorte

1) Abra la puerta del mecanismo de la barrera con una llave y retire la placa
de montaje.

2) Desenchufe el cable de alimentacion.

3) Ajuste manualmente el brazo en la posicion de aproximadamente 30
grados y suelte la mano. Si la pluma esta estable en esta posicion y no se

mueve, indica que el ajuste del resorte es correcto.



Conecte L, N a la pastilla (interruptor) y PE conecte a los tornillos de tierra

(linea amarilla-verde).

» ilmportante! Solo se pueden usar los cables de conexién de
alimentacién provistos al azar para conectar la fuente de alimentaciéon
principal (la alimentacion interna ya se conecto en la fabrica).

No se puede conectar la alimentacion de CA al controlador.

jAtencion! después de desconectar la alimentacion, después de cortar la
corriente, iniciar el suministro de energia antes de tiempo traera el dano
al equipo.

Asi que: después de cortar la alimentacién, espere al menos 10 segundos
antes de volver a comenzar.

Cuando se utiliza alimentacion de CA, por favor ponga el interruptor SW1 en la

posicion ALIMENTACION AC. (la imagen se muestra a continuacion).
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4 Introduccion al panel de control
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4.1 Instruccion de funciones

ON lzauierda

1. Seleccion del modo NO / NC, en el interruptor DIP 1, ON para NC, OFF para NO.
2. Autobloqueo, cuando la barrera apaga o se abre automaticamente la seleccion.

En dip switch 2, ON es para la apertura automatica al corte de

energia.

3. Seleccion reversa automatica o parada cuando se encuentra con un obstaculo
externo. En el interruptor DIP 3, ENCENDIDO es para parada automatica APAGADO
para reversa automatica.
4. Seleccién de ajuste de velocidad de cierre automatico, en el dip 4, 0.9s y 1.3s para
la opcion. ON es para 0.3s.
5. Seleccién de retraso en cierre automatico, los Dip 5,6,7,8 es para el temporizador y
los tiempos de retardo es 1s,2s,3s,4s,5s,8s,10s,15s,20s,25s,30s,35s,40s,50s,60s.
6. El ajuste del angulo del brazo, adecuado para algunas areas donde el brazo no
puede alcanzar la posicion vertical causado por un obstaculo. Ajustable para 60 °,
70°,80°y 90 °.Y el interruptor DIP es otro independiente.
(1 2 interruptor)

6. Interruptor de modo de mantenimiento, conveniente para una posible reparacion y

ajuste.



4.2 Introduccion a la interfaz de entrada

1. Interfaz RS485, se puede conectar con la computadora, verificar el estado de la
puerta de barrera y la informacion de alarma.

2. La senal de control de apertura / cierre del estacionamiento y la sefal de apertura /
cierre del control remoto estan separadas. La apertura del brazo tiene funcién de
memoria, Numero de apertura del brazo de pulso, y se cierra después del numero de
automoviles (debe estar equipado con un detector de vehiculos).

3. Funcion de sefal de entrada de parada emergente.

4. Funcion de entrada de sefial de oscilacion del brazo.

5. Funcién de salida de informacion de alarma.

6. Funcién de salida de senal OK de puerta de barrera.

7. Todos los puertos de entrada son de aislamiento optoelectrénico, el rango de
voltaje de entrada es DC5 ~ 24V.

8. Entrada de senal del detector del vehiculo y entrada de sefal infrarroja, es decir,
use la salida COM, NC del detector de bucle (normalmente el No.4 y No.11,
especialmente relacionado con el detector, la puerta de barrera no responde al
comando de cierre cuando la bobina no esta conectado). El detector de infrarrojos
utiliza el tipo NPN.

4.3 Introduccion al interfaz de salida

A. Sefial OK de la puerta de la barrera de la linea 1

Se emitira después de la auto inspeccién de la maquina, lo que significa que el estado de
funcionamiento de la puerta de barrera es correcto.

Tipo: interruptor de nivel NPN, atencion a la direccion de + -, no se puede conectar
directamente la alimentacién + -, solo se puede usar después de insertarlo en la carga, como
el indicador de conexién o alarma o el puerto de adquisicion de la computadora host.

B. Sefal de alarma de ALM de puerta de barrera de linea 1

Cuando ocurre el evento de alarma, esta linea emite la sefial de alarma ALM.

Tipo: interruptor de nivel NPN, atencién a la direccién de + -, no se puede conectar
directamente el + - de potencia, solo se puede usar después de insertarlo en la carga, como
un indicador de acceso o alarma o puerto de adquisicién de computadora host.

C. Sefal de posicion vertical de puerta de barrera de linea 1, sefial de nodo seco de relé (NC,
C, NO).

D. Senal de posicion horizontal de puerta de barrera de linea 1, sefial de nodo seco de relé
(NC, C, NO).

E. Sefial de semaforo de linea 1 10A R&G, sefal de relé de union seca (NC, C, NO), los

contactos pueden pasar corriente de 10A.



Informacién de alarma (el timbre tiene un tono de advertencia diferente)
a. Alarma de desconexion de la linea del motor.

b. Alarma de sobre tension.

c. Alarma de sobre-corriente.

d. Alarma de la pluma.

e. Resorte no instalado, alarma de resorte dafiado.

f. Estructura mecanica de transmision alarma suelta.

4.4 Funciones opciones

1. Maquina de reconocimiento de matriculas (LPR) y panel de control.
El brazo se levantara automaticamente después de que LPR reconozca y verifique
las placas (la funcion de control panel es similar a LPR) El diagrama de cableado se

muestra en la figura (4.1)
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2. Detector de lazo magnético

El detector de lazo magnético en el sistema de estacionamiento consta de lazo y
tablero de control. El lazo se instala debajo del suelo. Cuando el circuito detecta un
vehiculo, la pluma no se caera, después de que el vehiculo pase, la pluma se caera
automaticamente. El diagrama de cableado se muestra en la figura 4-2 (si solo utiliza
la funcion de detector de bucle, "la entrada de senal IR" debe conectarse brevemente
con "+ 24V").
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3. Detector de intrusion por infrarrojos

Si hay un automovil o una persona entre el transmisor y el receptor del detector de
intrusion infrarrojo, el brazo no se caera, después de que el vehiculo o la persona
pasen, el brazo se caera automaticamente. El diagrama de cableado se muestra en

la figura 4-3.



Panel de Control de la Barrera ProBG 2000
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4. Cuando el detector de bucle y el IR se utilizan al mismo tiempo. El diagrama de

cableado se muestra en la figura 4-4.
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5. Diagrama de cableado de la estacion de botones.

+24v
+24v
GND

GND
[ DZ SERVO

Ccom
up Ver. 1.5

DOWN
Remote-UP

Botonera uP
de
estacion

com

DOWN
Remote-Down

Vehicles detector signal
IR signal input
Emergency STOP
DBoom drop out signal

Dlnput

STOP

101

NO_|UP Limit
nn(put

DOWN
Limit output

Green
ITraffic light output
Red

Zlo|1Z|Z|o|Zz|Zz|0
GHEENEE

Figura 4-5



5 Apéndice

5.1 Instruccion de cédigo de aprendizaje de control

remoto

5.1 Control remoto con instruccidn de cddigo de aprendizaje.

El control remoto utiliza un controlador remoto de cddigo de aprendizaje de IC especial, frecuencia
de wireles de 418 MHz, fuerte anti-interferencia, larga distancia de control remoto, que puede
alcanzar hasta 100 metros en buen clima, facil de usar y duradero. El receptor del control remoto de
codigo inclinado puede almacenar 16 cédigos de control remoto diferentes y admite un nimero
ilimitado de control remoto del mismo cédigo. El receptor externo aprendid el control remoto dentro
de los 5 segundos cuando se enciende, y vuelve a encenderlo para continuar aprendiendo cuando no
haya terminado. Si repite el aprendizaje, abra la cubierta del receptor externo, hay un botén blanco
en la placa de circuitos, mantenga presionado 15 segundos para eliminar el cédigo del control remoto

y también puede presionar el botdn blanco para aprender.




